Miniaturowe czujniki magnetyczne \/

Wstep

Czujniki stuzg do bezstykowej sygnalizacji potozenia ttoka magnetycznego sitownika pneumatycznego.

W momencie zetknigcia sie z polem magnetycznym wytwarzanym przez magnes ttoka, czujniki sygnalizujg
taki stan przez zamkniecie uktadu elektrycznego i zasilenie np. cewki elektrozaworu
lub wysterowanie elektroniki zawartej np. w sterowniku urzgdzenia. W sprzedazy dostepne sg czujniki
ze stykiem kontaktronowym, oraz poétprzewodnikowe (wykorzystujgce efekt Hall'a).
Czujniki sg przytwierdzane do sitownikéw za pomocg uchwytow lub sg wprowadzone w rowek sitownika.
Czujniki posiadajg wizualng sygnalizacje stanu (dioda LED).

Uwaga:
Czujniki magnetyczne wykonane zostaty zgodnie z dyrektywga EMC 89/336/CEE z pdzniejszymi

Instrukcja wiasciwego uzytkowania czujnikow

Nie nalezy przekracza¢ parametrow technicznych podanych w tabelach. Ponadto, czujniki 2-zytowe
nie powinny nigdy by¢ podtgczane bez obcigzenia wtgczonego w szereg.
W przeciwnym wypadku czujnik jest narazony na uszkodzenie. Ponadto, nalezy pamieta¢ iz podczas
przetgczenia prad ptyngcy przez czujnik moze by¢ o0 50% wigkszy od nominalnego.

W przypadku czujnikbw potprzewodnikowych mozliwy jest dowolny typ obcigzenia - moze by¢ ono typu
rezystancyjnego, indukcyjnego lub pojemnosciowego.

W przypadku czujnikbéw na prad staty nalezy zwroci¢ uwage na wtasciwg polaryzacje - przewéd brgzowy
plus (+), przewdd niebieski minus (-). Dlugo$c¢ kabla nie moze przekracza¢ 10m. Jesli istnieje konieczno$¢
uzycia dtuzszego kabla zaleca sie uzycie dodatkowego rezystora potgczonego w szereg z indukcyjnoscia,
aby zneutralizowa¢ powstajgcg pojemnosc¢ pasozytniczg zbyt dtugiego kabla.

Przy zastosowaniu 2-zytowych czujnikow kontaktronowych nalezy upewni¢ sie, ze wiasciwe obcigzenie
elektryczne podpiete jest szeregowo do dowolnej zyty przewodu. Przy stosowaniu czujnikbw z gniazdem
typu ,zatrzask” wtykowym nalezy zwraca¢ uwage na potozenie ztgcza, poniewaz zmiana podtgczenia moze
skutkowac tym, ze, cho¢ uktad sie nie uszkodzi, dioda LED sig nie za$wieci.

W przypadku szeregowego potgczenia dwoéch lub wiecej czujnikéw nalezy zwroci¢é uwage na spadek
napiecia (okoto 3V na kazdy czujnik) oraz ostatecznie uzy¢ wersji przeznaczonej do fgczenia szeregowego.
Czujniki potprzewodnikowe, wykorzystujgce efekt Hall'a, nie zawierajg zadnych mechanicznych czesci
ruchomych. Zapewnia to wiekszg zywotno$¢, w poréwnaniu do czujnikow kontaktronowych.

Ponadto, istnieje wiecej czynnikbw zewnetrznych ktoére nalezy uwzglednic, jak blisko$¢ przewoddw
bedacych pod napieciem i generujgcych zaktocenia elektromagnetyczne, pola magnetyczne wytwarzane
przez silniki elektryczne, masy zelaza umiejscowione zbyt blisko czujnika etc. Nalezy zapobiegac
sytuacjom, w ktérych w/w czynniki mogtyby wptyna¢ na czujniki i powodowac ich wadliwg prace.

Dane mogg ulec zmianie bez powiadomienia.
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przekroj owalny
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Kody zaméwieniowe czujnikéw

Sitowniki kontaktronowe, dioda LED, Uniwersalne (AC/DC), N.O. (normalnie otwarty) | X=punkt przetgczania

1590.U z przewodem 2-zytowym, 2.5m 8 mm
LRS.U z przewodem 2-zytowym, 0.3m, wtyk M8 (uzywa¢ z przewodem MC1 / MC2) 8 mm
1590.UAP typ PNP, z przewodem 3-zytlowym, 2.5m 8 mm
LRS.UAP typ PNP z przew. 3-zyt., 0.3m, wtyk M8 (uzywac¢ z przewodem MCH1 / MCH2) 8 mm

Czujniki pétprzewodnikowe, dioda LED, DC, N.O. (normalnie otwarty)
1590.HAP typ PNP, z przewodem 3-zytowym, 2.5m

LHS.P typ PNP z przew. 3-zyt., 0.3m, wtyk M8 (uzywac z przew. MCH1 / MCH2)

X=punkt przetgczania

6 mm

6 mm

Schematy elektryczne
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z kontaktronem (2-zytowy) Efekt Hall'a-PNP (3-zytowy) z kontaktronem (3-zytowy)

* Obcigzenie moze by¢ podpiete zaré6wno do dodatniego jak i ujemnego bieguna.

Dane techniczne 1590.U | LRS.U | 1590.UAP | LRS.UAP 1590.HAP LHS.P
Typ kontaktu N.O.

Maksymalne natezenie pragdu 100mA 500mA 200mA

Moc maksymalna 14 VA-10 W 14 VA-10 W 6 W

Zakres napiecia 5 - 30V DC/AC 10 - 30 V DC/AC 10-30V DC
Temperatura pracy -10°C - +70°C

Maksymalny spadek napiecia 3V oV %% | 15V

Przekroj kabla (mm?) o 32:1:1"',4% 233 :12{1}34UR

Stopien zabezp. elektrycznego P 67

* % Nawet jesli jeden czujnik generuje spadek napiecia bliski 0 V, zaleca si¢ podigczanie szeregowe nie wigcej niz 30 czujnikéw.

Kody zaméwieniowe przewodow z wtykami potgczenie z przewodem 2-zytowym

Zigcze Czujnik

0 1 1 Brazowy (+)
@ @ 4 Niebieski (-)
3 Nieuzywany

MC1 przewdd 2-zytowy |1=2.5m ze ztgczem M8

MC2 przewéd 2-zytowy 1=5.0m ze ztgczem M8

MC3 przewéd 2-zytowy |=10m ze zlgczem M8 potgczenie z przewodem 3-zytowym
Ztgcze Czujnik

MCH1 przewéd 3-zytowy 1=2.5m ze ztgczem M8

1 Brazowy (+)
MCH2 przewdd 3-zytowy 1=5.0m ze ztgczem M8 @ @ 4 C_zar_ny (_sygna’f)
MCH3 przewdd 3-zytowy 1=10m ze zigczem M8 — —r 3 Niebieski ()

Dane mogg ulec zmianie bez powiadomienia. 6.13




Miniaturowe czujniki magnetyczne

Czujnik miniaturowy z przekrojem prostokatnym (rowek typ “B”)

SERIA OPIS MOCOWANIE
Mikrositowniki z gwintowanymi pokrywami i mikrositowniki “TECNO-MIR” uchwyt czujnika - kod: 1260.0.FS
1200 Mikrositowniki "MIR" z zaciskanymi pokrywami uchwyt czujnika - kod: 1280.0.FS
Mikrositowniki "MIR-INOX" z zaciskanymi pokrywami uchwyt czujnika - kod: 1280.0.FSX
1319 - 1320 sitowniki o $r. @32 - @40 uchwyt czujnika - kod: 1320.AS
ggg: gg;’ sitowniki o ér. @50 - 063 uchwyt czujnika - kod: 1320.BS
1348 - 1349 sitowniki o $r. @80 - @100 uchwyt czujnika - kod: 1320.CS
1386-87 / 1396-97 Sitowniki zgodnie ze standardem ISO 15552 ECQ@US mocowanie bezposr. w rowku
Sitowniki zgodnie ze standardem 1SO 1555ECQ@EMT
1390-1391 Uwaga: Uzycie z rowkiem bocznym, sitowniki o ér. od @32 do @63. mocowanie bezposr. w rowku
(nie uzywac¢ w 2 rowkach umiejscowionych po dwoch stronach przyt. zasil.)
1370-1373 Sitowniki zgodnie ze standardem ISO 15552ECQ&4T mocowanie bezposr. w rowku
Kompaktowe sitowniki krétkoskokowe z adaptorem kod 1380.01F
ér. od @12 do @25:
bezposrednio w rowku
ér. od @32 do @50:
1500 Sitowniki kompaktowe "Europe" bezposr. w rowku lub
z adaptorem 1380.01F
ér. od @63 do @100:
z adaptorem 1380.01F
Sitowniki kompaktowe zgodnie ze standardem ISO 21287 Ecom?m@r bezposr. w rowku
1605 Sitowniki bezttoczyskowe z adaptorem 1600.B
6100 Sitowniki kompaktowe z prowadzeniem (220 - J63)
6101 Sitowniki krétkoskokowe z prowadzeniem do pracy przy duzych obcigzeniach)
6200 Moduty dwuttoczyskowe
6210 Moduty dwuttoczyskowe pchajgco-ciggnace
6301 Chwytaki pneumatyczne, katowe wersja standard i .
6303 Chwytaki katowe wersja 180° z mechanizmem zgbatkowym bezposrednio w rowku
6310 Pneumatyczne chwytaki réwnolegte wersja standard (&10)
6311 Pneumatyczne chwytaki réwnolegte szerokiego otwarcia
6312 Pneumatyczne chwytaki réwnolegte tréjpalczaste (932 - ©125)
6410 Sitowniki obrotowe z pojedynczg zgbatkg

Czujnik miniatu

rowy z przekrojem owalnym (rowek typ “B”)

SERIA OPIS MOCOWANIE
1386-87 / 1396-97 Sitowniki zgodnie ze standardem ISO 15552¢cqmds bezposrednio w rowku
1390-1391 Sitowniki zgodnie ze standardem ISO 15552&@@@% bezposrednio w rowku
1370-1373 Sitowniki zgodnie ze standardem ISO 15552ECQ@AT bezposrednio w rowku

Sitowniki kompaktowe "Europe"

$r. od @12 do ¥25:
bezposrednio w rowku

1500
Sitowniki kompaktowe zgodnie ze standardem ISO 21287 ECOM‘MCT bezposrednio w rowku
6100 Sitowniki kompaktowe z prowadzeniem (@20 - J63)
6101 Sitowniki krétkoskokowe z prowadzeniem do pracy przy duzych obcigzeniach
6200 Moduty dwuttoczyskowe
6210 Moduty dwuttoczyskowe pchajaco-ciggngce
6301 Chwytaki pneumatyczne, katowe wersja standard i .
6303 Chwytaki katowe wersja 180° z mechanizmem zebatkowym bezposrednio w rowku
6310 Pneumatyczne chwytaki rownolegte wersja standard (J10)
6311 Pneumatyczne chwytaki réwnolegte szerokiego otwarcia
6312 Pneumatyczne chwytaki réwnolegte tréjpalczaste (332 - @125)
6410 Sitowniki obrotowe z pojedynczg zebatkg

Czujnik miniatu

rowy z przekrojem okragtym (rowek typ “C” i “D”)

SERIA

OPIS

MOCOWANIE

bezposrednio w rowku

6100 Sitowniki kompaktowe z prowadzeniem (212 - @16)

6302 Chwytaki pneumatyczne katowe wersja 180 °

6310 Pneumatyczne chwytaki rownolegte wersja standard (@10 i @16)
6312 Pneumatyczne chwytaki rbwnolegte tréjpalczaste (916 - @25)
6400 Sitowniki obrotowe z podwojng zebatka i ptyta obrotowa

6500 Sitowniki o uniwersalnym sposobie montazu

6600 Sitowniki przesuwne

6700 Sitowniki z prowadzeniem

Czujnik miniatu

rowy z przekrojem okragtym, przewéd pod katem 90°

(rowek typ “C” i “D”)

SERIA

OPIS

MOCOWANIE

6420

topatkowe sitowniki obrotowe

bezposrednio w rowku

Dane mogg ulec zmianie bez powiadomienia.
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